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Agenda

KTHs historia kring Design och Produktutveckling

Studier kring studenters uppfattning av begreppet design

Exempel pa vad KTH gor idag inom omradet

Pratar om tva civilingenjorsprogram: Design och
produktframtagning samt Maskinteknik

2020-10-13



« M-91
« Kandidatexamen i Pedagogik
« Dr i Mekatronik

» Programansvarig KTHSs civilingenjérsprogram i Maskinteknik 2013-
2019

* Enhetschef Mekatronik 2013-
» Prefekt Maskinkonstruktion 2019-
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Lite KTH-historia

« 1827: Maskinteknik pa KTH
« 2003: Nytt civilingenjorsprogram: Design och produktframtagning

« BSc + MSc-modell
— Civilingenjorsexamen minskar i betydelse till forman for masterexamen
— Vaxande andel internationella studenter
— Nya masterprogram poppar upp
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Design och produktframtagning vs
Maskinteknik

* Fore 2003
— Ca 240 civilingenjorsplatser pa Maskinteknik

« 2003

— 140 platser pa Maskinteknik
— 100 platser pa Design och Produktframtagning

 ldag

— Ungefar samma fordelning

— Programmen har liknande upplagg, samma hemvist, éverlappande kurser
och larare

— MEN: olika studenter!
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Ett utbildningsprogram — Tre Examina
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Programstruktur Maskinteknik

[ Ak 5: Industrindra projektkurser och

| examensarbetet

[ Ak 4: Fordjupar kunskaperna inom

| specialisering

[ Ak 3: Bygger vidare och pabérjar

| specialisering (KEX)

[ Ak 2: Bygger maskinbasen (Grunder i

| maskinteknik)

[ Ak 1: Bygger hdgskolebasen (Verktygen
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Valbara mastersprogram och spar fér M&P

Foljande mastersprogram och spér kan inga i en civilingenjorsexamen i maskinteknik:

Flyg- och rymdteknik Karnenergiteknik
Fordonsteknik Marina system
Hallbar energiteknik Teknik och hallbar utveckling
Industriell ekonomi Teknisk mekanik
Industriell produktion Stromningsmekanik
Industriell produktutveckling Hallfasthetsteknik
Forbranningsmotorteknik Ljud och vibrationer
Maskinkonstruktion Tillampad matematik och berakningsmatematik
Mekatronik Aeroelasticitet i Turbomaskiner (THRUST)
Integrerad produktdesign Miljovanliga Energisystem (SELECT)

Innovationsledning och produktutveckling

Civilingenjorsstudenter Design och produktframtagning kan &ven vélja masterprogram
Teknisk Design
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Nagot om studenters uppfattningar av
begreppet design
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Studenters forvantningar pa design i
utbildningen

Number of students (%)
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Studenters uppfattning om begreppet
design

Design is about appearance, and it has nothing to 26% 20%
do with functionality

Design is shape, appearance, color etc

Design is about aesthetic pleasure with a special 21% 13%
purpose, such as ergonomics
Design is about both aesthetic pleasure and 42% 47%
functionality
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Studenters forvantningar pa
designinnehall

« 96% av studenterna hade forvantat sig atminstone 20%
konstnarligt innehall

« 56% av studenterna skulle vilja se atminstone 50%
konstnarligt innehall

« Utbildningsplanen innehdll ca 6% innehall som kan uppfattas
som konstnarligt, eller relatera till konstnarligt, under de
forsta tva aren (6% motsvarar 2,4h/vecka)




Exempel pavad vi gor idag inom design och
produktframtagning
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Structure of education Mechatronics track

NUMBER OF YEARS

9
DOCTOR OF PHILOSOPHY
8
7
LICENTIATE OF ENGINEERING
6
5
MASTER MASTER
4 MASTER MASTER
3
2
1
MASTER OF MASTER OF BACHELOR OF BACHELOR OF UNIVERSITY
ARCHITECTURE SCIENCE IN SCIENCE IN SCIENCE WITH DIPLOMA
ENGINEERING ENGINEERING A MAJOR
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Educational idea — Mechatronics track

» Production are outsorced outside Sweden, development tend to
follow

« Sweden has great opportunities for development of complex,
knowledge-intensive products

— Requires non-hierarchical structures, high technical competence, creativity,
innovation

» We train leaders for the development of advanced products

— Who understands the technology, the development and the trends
— Who can create new products




Or

* We like to build robots.




Projektkurser pa Masterniva

Termin 1: grundlaggande kurser (pa masterniva)
Termin 2: mer avancerade kurser + projekt
Termin 3: projekt

Termin 4: examensarbete

Projekt i samverkan med industri

2020-10-13
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Mechatronics




Challenges and solutions for autonomous driving

ADI — Autonomous Driving Intelligence

lllustration: Harry Campbell, IEEE Spectrum
http://spectrum.ieee.org/cars-that-think/transportation/
self-driving/nxps-bluebox-bids-to-be-the-brains-of-your-car
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Autonomous vehicles research at KTH - Martin Térngren, KTH, 2016-12-14


http://spectrum.ieee.org/cars-that-think/transportation/self-driving/nxps-bluebox-bids-to-be-the-brains-of-your-car
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Active damping control system overveiw
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Degrees

Euler angles, Stewart induced disturbance Roll: 4 deg 0.4 Hz, Pitch: 1.5 deg 0.2 Hz
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Main industry areas

Autonomous driving

Industrial 10T (Internet of Things)

Advanced Manufacturing (Industry 4.0)

Cyber-Physical Systems




T-shaped people

» Technology depth, core subjects
Embedded systems (SW, HW)
Control theory

Prototyping

Electronics

Combined with general skills

« Management of product development

— Project management, organization
— Methods




The Robyt project —a dancing robot
- as an example of a larger capstone project

http://www.kth.se/mmk




Contact

* Martin Edin Grimheden

— mjg@kth.se
— 08-7907797
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