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*Docent och lektor i robotik och
autonoma system

*Undervisar i robotik, programmering och
forskningsmetodik

*Forskar i robotik och autonoma system
www.kth.se/profile/ccs/
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tid innan man har dépt sin nya kollega™, siger Annika

“Vihar sett hur

Det tar ofta inte ling

Fakta. Tre saker
Yumi kan géra

Utforavisstarbete pi
nattetid nar sjukvards
personalen gitt hem.
Tadver okvalificerade
uppgifter i exempelvis
Labbmiljé - exempel-
vis hanteringen av
provrir.

Hjilpa med tunga lyft

(
N
-
r Al
Yumii helfigur.

Fote: Anna Bergvist

Eftektivare vard nir robotar
och personalen samarbetar

vid Karolinska

P3 Karoli iversitetssj ska i Stock-  Innovationsplatse
huset testas nistageneration  holm. universitetssjukhuset
robotar som kan arbeta niira Tillsammans med partners frin

manniskor. Genom att lita en ro-
bot ta dver vi

industrin och medarbetare fran

ska sjukvardspersonal kunna
Liigga mer tid p patientnira
vard.

olika verksamheter pa sjukhuset

ska man titta pi hur man kan an

vanda nasta generationen robotar

som r mer flexibla, enklare ate

programmera och sikrare — for att
f

® Robotar anvands sedan en tid till

Rent generellt dr sjukvirden
en manuell bransch. Syftet med
projektet dr att titta pa hur robo
tarna kan ta dver vissa moment

En robot som testas | projektet it
Yumi, utvecklad av Abb. Roboten
har en kropp som paminner om
en minniskas torso och tva armar
med h der. Ne heten dr

lar i en arbetsprocess. Men genom
att den kan ta ver vissa moment
exempelvis att rengora kansliga
instrument ~ kan vi gora hela ar
betsflidet mer effektivt.
Kritiker menar att automation
handlar om att kunna skira ner nir
sernipd det?

s stor att roboten till och med kan
tri sytrad pd en nal

Det som gor Yumi unik ir att den
kan arbeta nira minniskor. Robo-
ten ar forsedd med berdringskins-
lig teknik och vadderade armar,

Det ar en berittigad fraga. Men
ett problem i dag iratt vi har myck
et personal som gor saker de inte ir
utbildade till. Det kan rora sig om
att sjukskiterskor och likare maste
utforare enklare arbetsuppgifter

En annan fordel med dessa robo-
tar dr att de ir enkla att program
mera, Personalen kan “Lira” Yumi
enklare rrelser genom ate trycka
pé en knapp och flytta armen i ns-
kad riktning, vilket roboten sedan
kommer ihag

Man haller dven pa aut utveckla
ett anvindargranssnitt som ska
kunna géra att sjukskoterskor eller
lakare exempelvis kan anvinda en
surfplatta for att skicka instruktio-
ner till Yumi nar det galler mer av-
ancerade rérelser.
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Resultat:

En labbtekniker blir tva robottekniker!
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Forskning kring sjalvprogrammerande robotar

Vi vill kunna "forklara™ for roboten vad som ska goéras, i samma enkla termer som for en
manniska.

*Roboten listar sedan ut sjalv vad det motsvarar i ett program.
«Uppstar oklarheter sa kan roboten aterkomma och fraga specifikt om dem.

-yp
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Forskning kring sjalvprogrammerande robotar

Tidigare l6sningar for liknande uppgifter
«Systematisk "Trial-and-error" i simulerade system
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Forskning kring sjalvprogrammerande robotar

Tidigare l6sningar for liknande uppgifter
«Systematisk "Trial-and-error" i simulerade system
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DD2410 - Introduktion till robotik

+150-200 studenter varje omgang.

5 inlamningsuppgifter i robotprogrammering.
*Typiskt 10-20 forsok per inlamningsuppgift
*Runt 10 000 inlamningar per omgang.
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DD2410 - Introduktion till robotik

+150-200 studenter varje omgang.

5 inlamningsuppgifter i robotprogrammering.
*Typiskt 10-20 forsok per inlamningsuppgift
*Runt 10 000 inlamningar per omgang.

«Automatiserad réattning av uppgifter (Kattis.com)
-Fragor stalls i ett forum

-typiskt ca 30 fragor per uppgift

-sedan har alla intressanta fragor stéllts och besvarats.
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DD2410 - Introduktion till robotik
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«Automatiserad réattning av uppgifter (Kattis.com)

-Fragor stalls i ett forum
-typiskt ca 30 fragor per uppgift

-sedan har alla intressanta fragor stéllts och besvarats.
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DD2410 - Introduktion till robotik

+150-200 studenter varje omgang.

5 inlamningsuppgifter i robotprogrammering.
*Typiskt 10-20 forsok per inlamningsuppgift
*Runt 10 000 inlamningar per omgang.

«Automatiserad rattning av uppgifter

-Bidrar till forskningen genom att studenternas losningar blir exempel
som robotens Al kan lara sig av!
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Kattis | andra programmeringskurser online

«Automatisk rattning av programmeringsuppgifter

*Feedback sker i 6ppna fora

*Inbyggd plagiatkontroll

Assistent examinerar pa slutet genom nedslag pa en uppgift
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